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676 Elektricky servomotor pakovy do 125 Nm ZEPAROT?2

Pouziti

= e uréen k
organd ( napf.
pohybem, kulovych
uzaviracich
zafizeni apod.)

Vyhody

= moznosti volby jmenovitého momentu a pfestavné

doby

signalizace

servomotorem

= moznost namontovat na vystupni hiidel rizné dily a

moznost riizného fizeni
moznost rdzného vystupniho signalu

prestavovani

sméSovacich ventilu

ventit,

klapek,klapek vzduchotechnickych

ruéni ovladani bez rozpojeni spojky mezi armaturou a

spojky pro ovladana zatizeni

= moznost odpojeni a signalizace poruchy pfi

prekroceni jmenovitého momentu

Technicka data

ovladacich
s oto¢nym = e A
bezpiirubovych T . -&ﬂf{f
d ek a5 ¢ CEF
\%. \_*/g\
M ITI_Ei
E
i
1] 3=
Coe— | 8lA s
' o
.3

jmenovity moment [Nm] | 25 az 125
ptestavna doba 15 az 90 s/90°
fizeni tiibodové

4 az 20 mA; 0 az 20 mA
Oaz10V;0az1V

vystupni signal odporovy 100 an 7
4 az 20 mA do smycky -
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pripojeni P3x - uzaviraci klapky
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Schéma pripojeni
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tiibodove fizeni - 24V 50 Hz

KPO koncovy polohovy vypina¢ pro polohu servomotoru O
KPZ koncovy polohovy vypina¢ pro polohu servomotoru Z
SO  signaliza¢ni vypinac pro polohu servomotoru O
SZ  signalizacni vypinac pro polohu servomotoru Z

M motorek

C kondenzator

\ vysila¢ 100Q

11 prevodnik 4-20mA pro dvouvodi¢ové zapojeni do méftici

smycky (napajeni piimo z méfeného signalu)
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koncovy polohovy vypina¢ pro polohu servomotoru O
koncovy polohovy vypina¢ pro polohu servomotoru Z
signaliza¢ni vypinac pro polohu servomotoru O
signaliza¢ni vypinac pro polohu servomotoru Z
motorek

kondenzator

vysila¢ 100Q

momentova pojistka
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AC 24Y 230Hz
fizeni (Daz 1)V, (0 aZ10) V, (0 a2 20) mA, (4 aZ 20) mA - 24V, 50 Hz

KPO koncovy polohovy vypina¢ pro polohu servomotoru O
KPZ koncovy polohovy vypina¢ pro polohu servomotoru Z
SO  signalizaéni vypina¢ pro polohu servomotoru O

SZ  signaliza¢ni vypinac pro polohu servomotoru Z

M motorek

C kondenzator

\ vysila¢ 100Q

MP  galvanicky oddéleny vystup - kontakt relé 250 V, 1 A



Objednaci kod

676

Za ptiplatek je mozno objednat servomotor se zvySenym
momentem pro krat$i pfestavni doby.

Objednava se indexem “Z* za typovym ¢islem. Hodnota
zvy$enych momentl je uvedena v zavorce.

676 | elektricky servomotor pakovy ZEPAROT 2

Jjmenovity moment, piestavnd doba, zvySeny
moment

- napdject napéti 230 V (50/60 Hz)

11 25Nm, 15s/90° (32 Nm)

12 | 60 Nm, 30 s/ 90° (75 Nm)

13 | 100 Nm, 60 s/ 90° (125 Nm)

14 125 Nm, 90 s/ 90°

- napdject napéti 24 V (50/60 Hz)

21 25Nm, 15s/90° (32 Nm)

22 | 60 Nm, 30 s/90° (75 Nm)

23 | 100 Nm, 60 s / 90° (125 Nm)

24 125 Nm, 90 s/ 90°

dopliitkové vybaveni

MP1 | momentova pojistkabez OP1

OP1 | ovladani polohy (&) V, (0-10) V, (0/420)
mA - bez R2

ANP1 | adaptér s nastavovacim programem pro
servomotory s OP1

S1 | signalizaéni spinace SO a SZ

Ul2 | pracovni hel 120°

R1 | 1 odporovy vysila¢ 100Q

R2 | 2 odporové vysilage 100Q - bez OP1 a I1

11 prevodnik 4-20mA

P2 | Ghelnik s pakou

P31 | uzaviraci klapky ABO 14x16

P32 | uzaviraci klapky ABO 17x22

P33 | uzaviraci klapky FL2 (&tyfhr.)

P34 | uzaviraci klapky EBRO12 (Ctyihr.)

P35 | uzaviraci klapky FL, EBRO, IBC16 (Ctyihr.)

P36 | uzaviraci klapky SCA14 (Stythr.)

P37 | uzaviraci klapky SCA17 (&tythr.)

P38 | uzaviraci klapky 14 (¢tyrhr.)

RK2 | kli¢ ru¢niho ovladani na krytu

Zakladniprovedeni: tfibodové ovladani polohy, ruéni
ovladani, koncové polohové spinace KPO a KPZ, pracovni
uhel 90°bez vysilace a piipojovacich elementt (po dohodé
pracovni Uhel do 300°)

Piiklad objednavky: 676 14 / OP1 S1 R1




